Мікроскопічні «руки» для створення машин майбутнього

ScienceDaily (16 січня 2009) — Хіміки та біохіміки із Меріленда описують розробку мікроскопічних «рук» робота, що хімічно приводяться у рух, і які можуть піднімати та переміщувати маленькі об’єкти, винахід що схожий на елементи наукової фантастики. Такі пристрої могли б використовуватися у пристроях типу «лабораторія на мікросхемі», у перебудовуваних мікрорідинних системах та при виробництві мікровиробів, розповідають дослідники. Доповідь про свої так звані «мікрозахвати» вони публікували у журналі Американського хімічного товариства.

У нових дослідженнях Девід Грасіас (David Gracias) разом із колегами зауважили, що довго шукали способи розробити мікроскопічні пристрої, що запускаються хімічно, які могли б маніпулювати з високою точністю маленькими об’єктами. Хімічне приведення у дію відбувається у біологічному механізмі та робить можливим автономне функціонування у природі з високою специфічністю та селективністю. Хоча інші науковці також розробили експериментальні «захвати», що працюють у лабораторних умовах, такі пристрої вимагаю використання батарей та дротів, що ускладнює їх мініатюризацію та маневреність у невеликих областях та звивистих каналах.

Дослідники описали розробку крихітних металічних мікрозахватів, що мають форму подібну до руки, що працюють без електроживлення. Захвати мають розмір приблизно 0,03 завширшки у відкритому положенні – менше ніж діаметр зерна піску та виготовлені із нікелевих «долоней» вкритих золотом, до яких приєднані шість гострих металевих «пальці». Завдяки певному хімічному запускному механізму руки відкриваються або закриваються. У лабораторних дослідженнях науковці показали, що захвати можуть хватати та відпускати крихітні трубки і скляні бусинки та транспортувати такі об’єкти на віддалені пункти за допомогою магніту, тим самим демонструючи свій потенціал для операцій «перевантаження», які дуже пошширенц у виробництві, розповіли дослідники.

Також вони сказали, що така демонстрація є значним кроком у напрямку розробки мікро-хіміко-механічних систем, на відміну від уже добре відомої області розробки мікро-електро-механічних систем; головною відмінністю є те, що інструменти приводяться у дію за допомогою хімічних реакцій , а не електроенергії.

